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Ei ole kasutatav laotuspunktide mootmisel.

Saab valida ka valguseadmega.

@A/A reiimi valik vélguseadmel kohandatud sétete kasutamisega. Kui hidlestusmeniiii suvandiga Non-CPU lens data (Mitte-CPU objektiivi
andmed) ei ole méératud objektiivi andmeid, valitakse mitte-CPU objektiivi kasutamisel ,A”".

4 Kui hddlestusmeniiii suvandiga Non-CPU lens data (Mitte-CPU objektiivi andmed) ei ole maératud objektiivi andmeid, valitakse mitte-CPU
objektiivi kasutamisel automaatne mitte-TTL.

Vaimalik valida ainult kaamera suvandis Flash control (Valklambi juhtimine).

Kasutatav ainult lahivotetel.

Kui hdélestusmeniiii suvandiga Non-CPU lens data (Mitte-CPU objektiivi andmed) ei ole méaratud objektiivi andmeid, kasutatakse mitte-CPU
objektiividega automaatset mitte-TTL-i (A), olenemata valguseadmega valitud reziimist.

8 @A ja A valik sdltub peavilgul valitud suvandist.

9 Toetab optilise AWL-iga kaugvalguseadmega samu funktsioone.

10 Kasutatav ainult valklambi juhtimise reziimides i-TTL, @A, A, GN ja M.

11 Kasutatav ainult i-TTL valklambi juhtimise reZiimis véi monitori eelvalkude kiirgamisele seatud valklambi korral vélklambi juhtimise reziimis @A véi A.

12 Kasutatav ainult kdsujuhi reziimis.

13 SB-910 ja SB-900 piisivara uuendusi saab teha kaamerast.
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